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MENU

 Archivo: e Avanzado:
o Nuevo o Eventos
o Abrir o Control
o Guardar
o Guardar como

. o Salir

* Equipo: e Adquisicion:
o Detalle o Archivos
o Dashboard o canales
o Monitor

o Enviar Configuracién
o Obtener configuraciéon
o Firmware

Configuracion: Administracion:

o Entradas/Salidas o Login

o GPS o Usuarios

o Alarmas o Unidades

o Eventos o Propiedades
o Scoring

o Diagnéstico
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ConfigPtcNG R

A:chi\.ro Equipo onfiguracién Ado Adqu’s’lcin Ventanas  Admini
i |b@@gﬁ1i;@%'g-
Guardar Comao ...
€ Salir
Nuevo

Abre una configuracién en blanco.

Abrir
Abre una configuracién con extension (.c5n) previamente guardada.

Guardar
Guardamos una configuracion creada.

Guardar Como
Guardamos una configuracion editada con un nuevo nombre

Salir
Sale del programa.

.

Graba en la memoria del equipo informaciéon que luego se adjunta con cada archivo.

DETALLE

* Permite observar los detalles del equipo (Firmware, nimero de placa, etc.) e ingresar
Nombre de Piloto, Motor, Circuito, Comentarios, etc.

* Se puede Guardar y Abrir con los botones Exportar / Importar.

\ N scn=ors=
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« El Botdn /gualar permite programar el reloj del Protec con la Fecha y Hora de la PC.

©

" Detalle

{ Exportar ) Importar |@Obtener

06/02/2015

Filota Juan R. Rosso Fimware 513
Motor FORD Protocole (3.0t
Circuita Cabalén - Alta Gracia Vieltas 12
IDVehiculo 865 Sesién 1
Desc.Vehic. 145 Foiger Akta Gracia
Modelo ProtechiG Evento Prubas comunitarias
Ne Serie 00000000 Nro Placa NGTC5009
Comentarios | escribe algun comentario
Fecha - Hora

PE: Equipo:

06/02/2015 22.07:28 06/02/2015 22.07.28

‘ ¥ Cancelar

(@ Enver|

* Permite observar Analdgica y Digitalmente los canales seleccionados.

DASHBOARD

@ Dashboard

PtcTemo Tapa

E=R(N=8=%=|
[ Ocultar Lista @ A @

[ (A00) - Lambda "
[ (07" Temp Tapa
[¥] (ADZ) - Ptc PresAceite
[7] {AD3) - Ptc TempAcsite
[] (AD4) - Ptc TempAgua
[] (AD5) - Ptc ResetAlam
[ (NOD) - Ptc RPM Sig
[ {L00) - Corte Motor

7] {000 - Led Azul

[ {007) - Led Rejo

[] (RDD) - Pte RS2320
[] (RO7) - GFS Time

[C] {R02) - GFPS Latitude
[] (RO3) - GPS Longitude
7] (RD4) - GPS Speed

[ {RO5) - GPS Heading
[] (ROB) - GPS Date

[] (RO7) - GPS Sats Used
[] (RO8) - GPS Atitude
[ (MDD} - Ptc BatVolt

7] (MD1) - Pre 3.3V Int

m

[] (MO2) - Ptc 5V It

LD Dio B L

Ny

‘ °

Sensonrs
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———— |

MONITOR

Muestra los valores en tiempo real de los canales habilitados en el Protec.

Default

Muestra en grupos, los valores de todos los canales habilitados en el equipo.

® 32 % Default | Personal

MIXER IN RS232 EVENTOS CHALARM
AD0 - ADD 22620 RO0  Ptc R52320 1 E00 Scoring 0 % K00 Al TempAgua PV 0
A1 AN 0.0267 RO1  GPS Time 00:00:00 seg E01 8900 0 K01 AlTempAgua CM 0
AD2  AD2 0.0053 R02 GPS Latitude 0 i E02 9200 0 K02 Al PreAceitePV 0
AD3  AD3 0.0075 R03 GPS Longitude 0 e E03 9500 0 K03 Al PreAceiteCM 0
AD4 A4 0.0036 R04 GPS Speed 0 kmih E04 9800 0 K04  EmSenPreAceit 0
A05 A0S 2.3390 R05 GPS Heading 0 @ E09 MotorUnderload  00:00:00.000 ms K05 Al TempTapaPV 0
ADB  ADE 24911 R06  GPS Date 0 date E10  MotorUse 00:00:00.000 ms K06 Al TempTapa CM 0
A07  A07 24963 RO7 GPS Sats Used 0 E17 RPM Status 0 K07 Al Scoring 0
ADg  ADE 24677 R08 GPS Altitude 0 m E18 RPM Control 0
AD9  AD9 2.4558 E20 RTC Alarm 0
A10  AD1D 2,3936 E23 eventol 0
A1l A0 25153 gﬁ;" R 4 E24  evento2 1
NOO  Ptc RPM 1 0 pm m — " . ggga?’lt_c RPM 0 rom
NO1  RPM2 0 S01  PtcRunLapTime 00:00:00.052 ms

MO1  Pte 3.3V Int 45837 v 02 Ptc hitOper 0

M02  Ptc 5V Int 4.8646 v S03  Pic Beacon 0
LOGICOS M03  Ptc 5V Ext 0.0075 v S04 PiclapNumber O
LO0  salida AOD 1 MO4  Ptc StsBatint 0 :
L01  salida A0H 0 S05 Ptc Distance 0 m

506 Ptc LapTime 00:00:00.000 ms

PERIPHER S07 Pres. Aceite 0
PWM P00 Ptc Acel X -0,0452 g 508 Temperaturas 0
000 PWM 1 0 P01  PtcAcel Y 29385 q S02  Muy Grave 0
001 PWM2 50 P02 Ptc Acel Z 0.0958 g S10  ControlAlarmas 0

511 Ptc Status 3
Personal

Permite generar Listas y Grupos personalizados.

En el cuadro superior se marcan el o los canales que se quieren visualizar.

Al cliquear sobre el icono con el simbolo + quedaran seleccionado en el cuadro
inferior.

Escribir el nombre del Grupo y Guardar.

Automaiicamente se generara el grupo en la pantalla.

Para editar o borrar un grupo, hacer clic con el boton derecho del mouse sobre el mismo.

\ N scn=ors=



@ AL I | Default | Personal

Tpo | TODOS vl
R02-GPS Lattude PSE
R03-GPS Longiuds 1
R4 - GPS Speed ¢€
ROE - GPS Date
RO - GPS Altitude
Grupe: '|Gn.|pa 4
ARS OO S
RO -GPS Time B8.5700 -
RO5 - GP5 Heading il SRS i B
RO7 - GPS Sats Used 4 Editar

e Borrar

@ ENVIAR CONFIGURACION

Envia los valores presentes en la aplicacion en ese momento.
Para enviar una configuracién desde un archivo, Abrirla previamente con el comando
“Abrir” del menu “Archivo”y luego “Enviar Configuracion”.

. En la parte inferior izquierda una barra de progreso indica el estado de dicho envio.

Equipo | Configuracion Avanzado  Adquisicion  Ventanas  Administracion  Acerca de...
=] ] - [
=~ Detalle ) =+E % g |____EI

& Dashboard

] Monitor

(@ o configurcion

@ Obtener configuracién

S Firmware

Datos enviados. |Progreso: I | v Nomal |EI Conectado |2 Usuario: technic | Serie: 00000000 | Placa: 060-8095 | Memoria: 255,16 Mb. | .:

3547 s52-0628 (]
m i tecnica@adsensors.com.ar X
. ® senNsors Av. Libertador 625 ¢
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©I OBTENER CONFIGURACION

Lea la configuraciéon del equipo y la muestra en pantalla.

* En la parte inferior izquierda una barra de progreso indica el estado de dicha
operacion.

Configuracion ~ Avanzado  Adquisicion  Ventanas  Administracion ~ Acerca de ...
= 3 - P
| = Detalle It E % o &= |
& Dashboard
] Monitor
@ e
@ Obtener configuracidn

j&l Firmware

Datos enviados. |Progreso: I | v Nomal |EI Conectade |2 Usuario: technic | Serie: D0D0DO00 | Placa: D60-8095 | Memoria: 255,16 Mb. | .:

@ FIRMWARE

Envia un nuevo firmware al equipo.

+ Al activarse la ventana Actualizar Dispositivo seleccionar el archivo que se desea
enviar.

 Hacer clic en Actualizar.

* Una barra de progreso indica el estado de la misma.

Archivo:
|ProtecG_5.13f5n
Progreso:

Actuslizando 41 %

@ Actuslizar

3547 s52-0628 (]
. m tecnica@adsensors.com.ar X
N . Sensors Av. Libertador 625 ¢
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CONFIGURACION

@ ENTRADAS / SALIDAS

Permite configurar los distintos tipos de entradas y salidas presentes en el equipo.

© Lista Entradas y Salidas
: (3) Entradas @Entladas Pulse 1 @Saf'rdas Légicas @Salidas PWM % 4 @
(&) Habilitar (§) Deshabilitar

Fin

Corfig Mombre Estado Unidad

Entradas Universales
Una misma entrada puede ser configurada como Analégica, de Temperatura o Digital.
. Hacer click en el icono de configuraciéon % para editar cada canal
. individualmente.
Habilita/Deshabita la entrada.
Nombre Ingresa el nombre del canal.
@ Seleccionar una unidad.
Tipo Selecciona tipo de entrada (analdgica, temperatura, digital).
Polaridad  En las entradas digitales selecciona si se activa por Alto o Bajo.
Resistor  En las entradas digitales selecciona un pull_up o pull_down.
Guarda una calibracion en un destino seleccionado.

Importa una calibracién guardada.

\ N scn=ors=
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Tipos de Entradas:

Analégicas 0 a 5 voltios.
Temperatura 0 a 5 voltios con Pull_up de 1K al 1%.
Digitales OFF/ON -0 a 15 voltios.

Tabla de Calibracion:

Calibracion para Entradas Analdgicas y/o de Temperatura

E::m @ " - e B 4. —— , | | , |

Ertrada(y) ~ : ' : ' : :
175 ]

3438 | 188 |

34 |15 |

45 (w5 |

346 1135 |

3479|125 |

3433 115 |

3571|105 |

59 |%

577 |8

85 |B

w s == =

* Permite el ingreso de valores de tensién y magnitudes del sensor a medir.
+ OBTENER: ingresa en la celda seleccionada el valor de tension en tiempo real.
» Un grafico XY grafica los datos ingresados.

Canal de Diagnéstico:
» Todas las entradas permite generar un canal de diagnoéstico.

+ Cuando la tensién de entrada supera el limite superior o inferior establecido, cambia el
estado de dicho canal (OFF / ON).

Canal Diagnostico

ID: HO1 Mombre: Em Temp Tapa [V Lim_ Superior (V) 4.8

Unidad: [ ﬁ-] [¥] Lim. Inferior (V) 0.1

\ N scn=ors=
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Entradas de Pulsos

Una misma entrada puede ser usada como Logicas, RPM o Velocidad.

Tipos de entradas:

Légico OFF/ON-0 a 15 voltios.

RPM Hasta TMHz.

Permite el ingreso de cantidad pulsos por vuelta (PPV).

Velocidad Hasta 1MHZ.

Permite el ingreso de PPV y diametro de rueda.

e Lista Entradas y Salidas B
- (3)Entradas () Entradas Pulso 1 | (€) Salidas Lagicas (X)) Salidas PWM F 120 |
- (&) Habilitar (@) Deshabilitar
D Pin Config  Nombre Tipo

NDO % |velocidad Velocidad

kmh - (Kildmetros por.

--“EH_EH_[ 9|

b4

(®) Hebitado

|mm-w&mww a|

Velocidad ¥
Polaridad: Bao o
Puisos por Vuclta
Didmero e}

(3) Seleccion Actual: Entradas Pulso 1.-

3547 s52-0628 (]
tecnica@adsensors.com.ar X
Av. Libertador 625 ¢



Salidas Ldégicas

- El estado de un canal de control (alarmas) activa o desactiva esta salida.
- Permite seleccionar la polaridad por alto o bajo de la misma.
— -
(@) Lista Entradas y Salidas [s][=]=]
: (3)Entradas (3) Entradas Pulso 1 | (<) Salidas Logicas (<) Salidas PWM ¥ 310
* {©) Habilitar (3) Deshabilitar

Config MNombre Estadc  Unidad
i | Corte Motor

-
o

(<) Seleccion Actual: Salidas Légicas.-

Salida PWM Frecuencia y Ciclo de Trabajo programable.
Un canal principal activa la salida mientras un segundo canal ajusta el ciclo de trabajo.

Ciclo de Trabajo= ((Canal ciclo de trabajo) * Multiplicador / Divisor) + Sumador.
Frecuencia Hasta TMHz.

Ancho de Pulso 0 a 100%

© Lista Entradas y Salidas = [=]
(3) Entradas (3) Entradas Pulso 1 | (€) Salidas Légicas (<) Salidas PWM ¥ 30
: (@) Habilitar (@ Deshabilitar

D Fin Config  Nombre Estadc  Unidad

000 K4 % Led Awil
oo k2 lieRao ©

000
K4

|Led i Caned Activacién: | Termperstume (S08.0)
@ re | sl ]
[ ¥ odoTbae:  mysmesmon
Bao

(O Seleccion Actual: Salidas PWM.-

3547 s52-0628 (]
m i tecnica@adsensors.com.ar X
- Sensors

Av. Libertador 625 ¢



sensors

ops

. -Configurada por defecto como una entrada serial RS232 para protocolo
NMEA, GGAy RMC.

-Baud Rate entre 4800 bps y 115200 bps.

Tiempo de Vuelta

- Permite del ingreso de los valores de latitud y longitud del punto de
largada/llegada en forma manual o en tiempo real con el botdn obtener.

Manual Ingresar manualmente los valore en los campos correspondientes.

Tiempo Real Ubicar el vehiculo en la linea de largada/llegada y pulsar en el
botdén Obtener.

Grafico Cargar un Archivo que tenga el circuito, ubicarse graficamente en
el punto de partida y pulsar en el botén Obtener.

M Cancelar WGuardar {T@Importar Circuito % 41 @
GPS
—— Circuito —§— Deteccion Vuelta
Nombre: |Ptc RS2320 -31.6583 ™ ——T — : —
Velocidad (bps) | 38400 v
@ Habiltado ' ~31,6600
Tiempo de Vuelta en Curso
_31,6602 4
Nombre: |PteRunLapTime
e i (Ml 4 |
Unidad- | ms (Milizsequndo}) n 31,6604
(@  Hebitado
@) Chbtener +-31,6606
1 Canales De Referencia
Latitud -31.6606674194336 | | GPS Latiude (RO2 -On) N
T il = I -31,6608 4
Longitud -64 4246135526367 GPS Longtude {RO3 -On) “
Heading 0,08 GPS Heading {R05 -On) \
-31.6610
Canal Velocidad | GPS Lattuds (R02 On) \
-31,6612
-31.6614 l + t I t
-54,4250 -64,4245 -54,4240 --54.‘_1235 -64,4230 -54,.4225 -64,4220

\ N scn=ors=
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———— ]
ALARMAS

Todos los canales permiten generar eventos de Alarma por maxima o minima.
Todas las Alarmas pueden vincularse a un canal de Salida.

o Lista Alarmas o] B S
# Seleccionar [ | Deseleccionar | *_) Reset @Hab'rlitar @Deshabilitar Egﬂ: 1 @

Seleccionar / Deseleccionar : Tilda o destila los canales marcados.
Reset: Resetea las alarmas de los canales seleccionados.

Habilitar / Deshabilitar : habilita o deshabilita las alarmas seleccionadas.

Editar Alarmas

Alarma Simple sin canal de referencia
Se activa cuando el canal seleccionado supera, por un determinado tiempo, el valor

establecido.

{ Exportar ) Importar | Calor Activar  Color Desactivar

Id: KDO
Nombre: | Al TempAgua PV | 280
Habiltado (&) Habiltado
v | &
Ent : | Ptc TempAgua (AD4 On) | %
T »
5
Referencia:k =0\ =
Tipo Alarma | Temperaturas v |

Valor Ent.  Tiempolseg)
»|95 2

Desactivar ! < : 50 1

\ N scn=ors=
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Alarma Compuesta (con canal de referencia)
Al seleccionar un canal de referencia se habilita una tabla de dos dimensiones que
posibilita introducir hasta cinco valores de alarma en funcién del valor de dicho canal.

Interpolar Genera todos los valores intermedios a los configurados en la tabla.
Por cada valor del canal de referencia habra un valor de Alarma
diferente.

4 Exportar )} Importar | Color Activar Color Desactivar
K02

10000 | Activer |<|s7 |2
| Desactivar ~ |> |59 1
| Activar |< |53 12
|Desacuvar |>
| Activar
| Desactivar

| Pt RPM (500-On) | Activer

Al PreAceitePV h Walor Ref. Valor Ent.  Tiempoigeg)

Habiltado

AD2 (A02 -On)

Referencia:

Valor Entrada

| Desactivar
|Act\var
| Desactivar

Tipo Alarma | Pres. Acsite

4 & ]
Valor Referencia (10°3)

Koren

Tipo de Alarma
Se puede seleccionar cuatro opciones diferentes:

Ninguna Al canal de salida es un evento mas que cambia de estado con la
Alarma.
Presion de Aceite Enciende el led de alarma Rojo en forma intermitente.
Temperaturas Enciende el led de alarma Azul en forma intermitente.
Corte Motor Enciende los dos led en forma permanente y corta el contacto.

Alarma Preventivas y Corte Motor

Preventiva

Normalmente se usan para advertir que hay parametros fuera de los valores esperados y
antes de cortar el motor. Al seleccionar la opcidn “Presion de Aceite” o “Temperaturas” la
Alarma enciende un led en forma intermitente que se puede desactivar al volver a valores
normales.

Corte Motor
Para el motor cuando un parametro alcanza valores que ponen en riesgo la vida util del
mismo. Se indica con los dos led encendidos de forma permanente.

\ N scn=ors=



Desactivacion de Alarmas
Es posible resetear las alarmas por distintos métodos.

Manual
Por Software

Automatico

AVANZADO

A través de un pulsador.
A través de la aplicacion instalada en la PC.

Cuando las condiciones que generaron la alarma vuelven a valores
normales.

©

EVENTOS

- Un canal de salida cambia de estado al cumplirse las condiciones programadas.

- Una tabla de 4 filas y 3 columnas permiten usar operadores l6gicos AND (en
columnas de una misma fila) y OR (cuando se utiliza una fila distinta).

- El canal de salida, cuando es Logico, toma un valor entre 1 y 4 segun en que
fila se encuentre la condicion verdadera.

Modos

- Légico Toma el valor entre 1 y 4 segun la condicién que se esté cumpliendo.
- Contador Cuenta las veces que se produce un evento, acumula en memoria.
- Auto_Reset Cuenta las veces que se produce un evento, se resetea al apagar el

equipo.
= Lista Eventos = | ==
* #f Check [ | Nocheck |*) Reset | (&) Habilitar (@) Deshabilitar 310

[0 Pn

Config

Nombre Modo Estado Unidad

Reset

|TempAgua Ewen |ComadnrAutnrRE=at | f:'J | ‘

pres aceite 40

O |
]
[

Id: E26 (@) Habilitade 43 Modo Légico |-

Nembre pres aceite 40

|Contador
|Contador Auto-Reset

Canal Operador

Valor

hs:ms:s.ms

"al" " " " "

Pic PresAceite (ADZ -On) 0:00:00.5

® ©

Y < v

Ptc TempAcete > 100 0:00:00.000 ms

\ N scn=ors=
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CONTROL

-Tres canales fundamentales para el funcionamiento del equipo se configuran en

esta ventana.

S00 Canal a través del cual se obtienen las RPM.
S01 Canales y Condiciones que inician la grabacion.
S$10 Canales y condiciones a partir de la cual empiezan a funcionar las Alarmas.

% Configuracién de Control = B s
N Cancelar ® Guardar 310
Id: 500
Nombre: [Pic RPM] Unidad: l pm - (Revoluciones por minuiﬂ]
Canal Vinculo: [ Pic RAM Sig (N0 On) \‘
Id: 502
s Pic IntOper Uriidad: | -a-]
Canal Cortrol 1 | Pic AFM (500 0r) N - 1
Canal Control 2 | Pic PresAceite (A02 On) \] P 20
Cors Corirt | J &3 o
Id: 510
MNombre: ControlAlzmas Unidad: [ al
Habilitacion l RPM Status (E17-On) \] E] 1
Reset [ Pic ResetAlam (AD5-On) \] - - 0

SCORING

Configura bandas de RPM que al ser superadas producen eventos que sumaran puntos
porcentuales al contador general Scoring.

Limite
Cantidad

Peso

Numero de Bandas

Valor de RPM a partir del cual se generara un evento de scoring.
Cantidad de veces que se puede superar este limite hasta generar un

100 % de Scoring.

Porcentaje que sumara cada vez que suceda un evento en esta

banda.

Cantidad de banda a utilizar.

\ N scn=ors=



ID: EOD Pin: ||@Hab1ﬁlado || Noembre EScoring . i| ﬁ%-{Pﬂlcentaje} | N Bandas 8 - * A @
Canal Control: |HPM Status (E17 On) \| [> v ]
89 % -
% Scoring
18% 10% 20% 8% 13% 20% 0% 0%
|
Coman (Nocheck [ || Resst %)
Reset
Limte | 8300 || 500 [ a7 || eoo0 || ses0 |[ eso0 || w0 |[ om0 |
Catidad | 20 || 50 |[ s [[ » [ 5 [[ w [[ 5 [[ 1
Peso % 0,500 1.000 2.000 4000 6667 10,000 20,000 100,000
Id: E0 E02 E03 ED4 E0S EDS E07 ED8
8300 3500 8750 9000 5250 9500 9750 10000
Nombre cS.ofand  ScorBand  ScorBand  ScorBand ScorBand ScorBand ScorBand ScerBand
: I Cancelar i.ﬁﬁuadar |

- Monitorea los valores de un canal seleccionado.
- Cuando superar el limite superior o inferior programado, genera un canal de salida
que cambia de estado (0 6 1) cuando se cumplen las condiciones programadas.

o

@) Deshabilitar (§) Habilitar

Lista Diagnostico

[=)l@=]
%10

D Pin Config MNombre

H15
H16
H17
H18
H19

" " "

Estado_Uridad =il

Iid: H12
Pin- Pin-
Nombre: Igv sensores |
©® e
Unidad: PRAN SR 'n':

Conral Mordtor | Fic 5V 5 (403 On)

|
hY

\ N scn=ors=

DIAGNOSTICO



sensors

ADQUISICION
ARCHIVOS

Muestra los archivos guardados en la memoria del equipo.

Archive  Eguipo  Configuracion  Avanzado | Adquisicion | Ventanas  Administracion  Acerca de..

BER 0004 ©0 (B Adive: |y e Ex o848

@ Canales

- Permite seleccionar los archivos a descargar en la PC.

- Descarga los archivos en la carpeta seleccionada.

- Muestra, en rojo los archivos que ya se encuentran en dicha carpeta, y en verde,
los disponibles para descargar.

- Aliniciar la descarga se abre la ventana detalles para introducir datos y
comentarios.

- Una barra de progreso indica el estado de dicha descarga.

B Adquisicion = [ ==
- [ Nueva Carpeta @Descalgm eEFiminar eEFiminal todo ESeFeccionar [ | Deseleccionar ¥ 3 @
Fecka ricio Nombre de Archivo v opefe Dumcn  Fecha
[ tnes .02 febrem 2015 (@~ | 150123-231246-00000000_003 14,220 KB | D0:00:00.545 | 23/01/2015 23:18:46
Fecha Fin o 150123-231434.00000000_002 113,744 KB | 00:01:30.770 | 23/01/2015 23.14:34

lnes .02 febrem 2015 .
00 unes = B~ | 150123:230936-00000000_001 103,125 KB | 00:01:21.080 | 23/01/2015 23:09:36

C

= C
il SRecycle.Bin

{ Exportar ) Importar |@Obtener

@ Archivos de programa

o DELL Filoto |dosé Perez | Fimware [5.13 |

@ Documents and Settings i :

gy Drives Motor |FORD [ Pratocolo |3m |

il G Eeeiifo Cabalen - Ata Gracia ! Vi [12 ;

a8 inetpub == —

fa Intel Id Vehiculo  [300¢ [ Sesion |1

[ MS0Cache f : S |

i Perflogs Vehicula |FOF{D | Lugar |Mta Gracia |

B Program Files Modelo Equipo |F‘mtecNG | Evento |Pn.|ebas£o_r_nun'rtarias :
|

Numero Serie | 00000000 NroPlaca  [p60-8095 i

Comentarios  |realizar algun comentario.

Fecha - Hora

P Equipa:
|02/02/2015 15:22:22 &) lgualar ! |02/02/2015 15:20:55 |

-l Windows

Descarga Completo. [N

\ N scn=ors=



CANALES

Archive  Equipe  Configuracion

Avanzado

Il f0eo@®s © 9

Adquisicion | Ventanas  Administracion  Acerca de ..

& Archivos g‘:sﬂlﬁm!'{fﬁﬁ,

Configura la velocidad del muestreo (muestras/seg) de los canales habilitados.

El campo tiempo muestra el tiempo disponible de grabacion.

Es posible seleccionar un valor individual por canal o utilizar selecciones multiples.
En selecciones multiples se ingresa el valor a través del icono “cambiar”.

| | % Tipo |Todos - || 1d21:37:00 ¥ 10
|  Selecionar [] De-Selecionar | Adquisicién [0 | @) Cambiar |
i Mombre Adquisicion Tipo -
——d = .
AD1 | Ptc Temp Tapa 5 = | MIXER_IN
A2 |Pic PresAcsite 5 | MIXER_IN
AD3  |Pic TempAceite 5 ~ | MIXER_IN
A4 Ptc TempAgua 5 | MIXER_IM
AD5 | Ptc ResetAlam 5 » | MIXER_IN
NOD Ptc RPM Sig o > | COUNT
LD |Corte Motor 5 ~ | LoGIcos
000  |Led Awul 5 - | Pwm
001 |Led Rejo 5 > |PWM
RO0 | Ptc RS2320 2 ~|Rs232
ROT | GPS Time 1 ~|Rs232
ROZ | GPS Latitude 10 ~|Rs232
RO3  |GPS Longtude 10 ~|Rs232
RO4 | GPS Speed 10 ~|Rs232
RO5 | GPS Heading 10 ~|RS232
RO6 | GPS Date 1 ~|Rs232
RO7 | GPS Sats Used 1 ~|Rs232
RO2 | GPS Alttude 10 ~|Rs232
COD  |PcCAND 2 ~|Ccan
MDD | Pic Ratat 3 = | MONITOR L
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ADMINISTRACION

LOGIN

- Permite ingresar con un nombre de usuario y contrasefia

Archive Equipo  Configuracion  Avanzado  Adquisicién  Ventanas | Administracidn | Acerca de.

=R O0 0 ©9 EOMIzERY - |2 logn I

Q

Usuarios
Unidades
Propiedades

Funcionalidades

USUARIOS

Posibilita la configuracién de dos niveles de usuarios con contrasefas diferentes.

- Administrador Acceso a todas las posibilidades de programacion.
Configura los permisos al que tienen acceso los técnicos.
- Técnico Accede a los permisos habilitado por el Administrador.

Adquisicion ~ Ventanas | Administracidn | Acercade...

£} Unidades
j Propiedades

Funcienalidades

Usuarios

Permisos

admin

Cofigracin
Descargar archivos
Actualizar firmware
Administrar usuarios
Administrar Nro Serie
Cambio d= Password
Carmbiar valor carial

\ N scn=ors=
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sensors

Crea una nueva o modifica las unidades y tipos existentes.
Hacer clic en el botén “propio” para actualizar la lista usada por defecto.

@)

Archivo de unidades del sistema

|C:\Program Files {B6}\Corfig PtcNG\Corfig PteNG v 1 Z\unidades i

| |ri Seleccionar |

Unidades

Off - (Off)

Activado - (Activado)
Desactivado - (Desactivado)
(OffA0n - {Off /0n)

@0 R @9oH
|

Unidad

ﬁ Tarea Actual: Modificando Lista de Unidades del Sistemna.

MNimero Serie:

DDODODOD

MNimero Placa

|NGTCS009

- Muestra el numero de placa y serie del equipo.

\ N scn=ors=

%10 |

UNIDADES

PROPIEDADES



sensors

FUNCIONALIDADES

- Permite activar/desactivar, por medio de un codigo propio para cada equipo, las
opciones de: GPS y CAN Bus.
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